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Différence entre servo et step motors

Les servo-moteurs et les moteurs pas a pas sont deux types de moteurs largement
utilisés dans les applications de contréle de mouvement, mais ils different
considérablement dans leur fonctionnement, leur contréle et leurs applications.

all Exploration

Servo-Moteurs

Un servo-moteur est un dispositif de rotation qui permet un contréle précis de la position angulaire, de |a vitesse
et de l'accélération. Il se compose principalement d'un moteur, d'un capteur de position (souvent un encodeur ou
un potentiométre), et d'un circuit de contrdle électronique. Le servo-moteur regoit une commande sous forme de
signal PWM (modulation de largeur d'impulsion) et ajuste sa position en conséquence. Grace a son systéme de
rétroaction, le servo-moteur peut corriger toute déviation par rapport a la position désirée, assurant ainsi une
précision élevée.

Applications :
* Robots industriels et bras robotiques

+ Controle de gouvernes dans les modeles réduits d'avions

o Systémes de caméras PTZ (pan-tilt-zoom)

Moteurs Pas a Pas

Les moteurs pas a pas, quant a eux, fonctionnent différemment. lls convertissent les impulsions électriques en
mouvements angulaires discrets, ou "pas’. Chaque impulsion du controleur fait avancer le moteur d'un angle
fixe. Contrairement aux servo-moteurs, les moteurs pas a pas n'ont généralement pas de rétroaction pour corriger
leur position. Leur contrdle est basé sur l'idée que chaque pas est précis et reproductible. IIs offrent un contréle
simple et direct de la position, de la vitesse et de I'accélération.

Applications :

e Imprimantes 3D et machines CNC
« Systémes de positionnement pour télescopes

¢ Instrumentation médicale

Différences Clés

1. Précision et Controle :

o Servo-Moteurs : Utilisent un systéme de rétroaction pour ajuster précisément leur position, ce qui
permet un contréle trés précis et dynamique.

o Moteurs Pas a Pas : Dépendent des impulsions de commande pour leur positionnement, sans
rétroaction intégrée, ce qui peut entrainer des pertes de pas si le moteur est surchargé.
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2. Complexité du Controle :

o Servo-Moteurs : Nécessitent un circuit de contrdle plus complexe pour une précision optimale.
o Moteurs Pas a Pas : Simples a contréler avec des signaux d'impulsion.

3. Colit :

o Servo-Moteurs : Généralement plus col(teux en raison des composants supplémentaires (capteur de
position, électronique de controle).

o Moteurs Pas a Pas : Plus économiques, adaptés aux applications ou la rétroaction n'est pas critique.

Conclusion

Le choix entre un servo-moteur et un moteur pas a pas dépend de l'application spécifique et des exigences de
précision, de complexité de contréle, de colt et de performance a différentes vitesses. Les servo-moteurs sont
préférés pour les applications nécessitant un contréle de position précis et dynamique, tandis que les moteurs
pas a pas sont souvent choisis pour leur simplicité et leur colt inférieur dans des applications ou la rétroaction
n'est pas critique.
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